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A kézikonyvre vonatkozo szerzdi jog tulajdonosa a Mammotion cég. A Mammotion irasos
engedélye nélkil semmilyen vallalat vagy maganszemély nem masolhatja, modosithatja,
sokszorosithatja, irhatja at vagy tovabbithatja ezt a kézikdbnyvet semmilyen modon vagy
barmilyen okbdl. Ez a kézikdnyv értesités nélkil, barmikor modosulhat.

Hacsak kifejezetten masként nem jelezzik, ez a kézikényv kizardlag hasznalati
utmutatoként szolgal, és semmilyen benne talalhato allitas és informaci6 nem mindsul
semmilyen formaban jétallasnak.

Rendeltetésszeri hasznalat

A Mammotion robotokat lakossagi gyepapolasra tervezték, és nem alkalmasak
kereskedelmi célu hasznalatra.

MEGJEGYZES

Ez a kézikonyv a LUBA mini 2 AWD 1000/1500/1500H sorozatra vonatkozik.

@ Minden funkcio érvényes ezekre a modellekre, hacsak masként nem jelezziik.
Az abrak csak tdjékoztatd jellegiiek; a részletekért tekintse meg a ténylegesen
megvasarolt terméket.

Véltozasnaplo

Datum Verzio Leiras

05/2026 v1.0 Kezdeti verzié



TARTALOM

BiZtONSAQI ULASITASOK ... -1-
1.1 Altalanos biztonSAgi UtASTIASOK ..........cveveeieieieieieeeeeeeee e -1-
1.2 A tolt6allomas biztonSagi UtaSItaSal ........ccvvvvvvniiiieeeiiiceecei e -2-
1.3 Fnyirasi biztonSagi UtASItASOK ..........ccceiiiiiiiiiiii e -2-
1.4 Akkumulator biztonsagi UtaSitaSOK............cevuveiiiiiie i -3-
(U] = ] 1 €= LYo | -4 -
2 Y N (=11 0TS Q= Vi = N 1 (= TS -4 -
2.2 LED jelz8feny KOUOK...........uuuiiiiiiiiiiiiiiiiee e -8-
2.3 TermeKSZIMDOIUMOK ........uuuuiiiiiiiiiiiiiiiiiiieiiieiieaeieeeeeeeeebee bbb eeebeeeeeeeeeeananesnnne -9-
EISO IEPESEK ...t -11-
3.1 Alatébmodul telepitése (Csak a LUBA mini 2 AWD 1000 modellhez)............ -11-
3.2 A tOIGAIIOMAS tEIEPILESE .....eeeeieeieeeieeeee e -11-
3.3 A Mammotion alkalmazas |etoItESEe ............uuvuvurirreiiiiiiiiiiiiiiiaaees -15-
I NN (0] o T ] A o T=T= 1111 7= Y- L -16 -
3.5 Fnyiras el6tti el6KESZUIELEK ..........ccovveeeeiiii e -16 -
3.6 A gyep felterképezeése €S NYIrasa ..........uueiiiieiiiiiiiiiiiee e -18 -
B.7  UJFAIOIES ...ttt -18 -
NAPT FANYITAS ... e e e e e e e e e e e e e e e e nneeeees -19-
L R I 10T o] 1Y [0 1 PP -19 -
4.2 Rendszeres feladat (egyedi beallItASOK) .........covveeeiiiiiiiiiiiiiiiieeeeen -19-
4.3  Utemezett fRlatat ..........c.eocueieiieieecee et - 20 -
Mammotion alkalMazZas ...........oooeeiiii e -22 -
5.1 TErKEPEIEMEK ....vveeie e eaaaa -22 -
5.2 A TUNYIrAS DEAIITTASAI........uuviiiiiiiiiiiiiiiiiiiiii e -24 -
5.3  BiztONSAQ €S VEUEIEM ......uiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiie bbb -25 -



5.4 Biztonsag s NYOmMON KOVELES.........coevvuuiiiiiiii e e e e e et eeeeeaaees -25 -

5.5  NaAPIOK fEIOITESE....ccoeiiiiiiieeei e -26 -
5.6  Firmware friSSItESE .....cooiiiiiieiiiee e - 26 -
B KArDANTAITAS ... .eeeiiieeee e - 27 -
6.1 TUSZEITAS ..ottt e e -28 -
6.2 A flinyird kések karbantartasa............cccccceeiiiie i - 29 -
6.3 Az akkumulator karbantartasa.............ccuveeveeeeeiiiiiiiiiiece e -30 -
8.4 TAIOIAS ... e e e e e e e -30 -
7 SZAIlItAS €S AthEIYEZES ......eeeeiiiiieeee e -31-
8 ArtalMatlANTtAS .......ocveveeeeeeeeee ettt ne s -32-
9 TermeEKSPECITIKACIO.....ccccieieiieee e -33-
9.1  ARAIAN0S SPECITIKACIO .......veveeeeecee et ete e -33-
9.2 Mikodési savok specifikacioi (EU modellek)............ceeeiiieiiiiiiiiiiiiiieeeeeeeeeen, -35-
9.3  AKkumulator mlszaki @datoK ............cc.uuviiiiiiiiiiiiiiieeeee e - 36 -
O TN o) - 11 =T OSSPSR -37 -



1

Biztonsagi utasitasok

FONTOS
HASZNALAT ELOTT FIGYELMESEN OLVASSA EL
ORIZZE MEG EZT AZ UTMUTATOT KESOBBI HIVATKOZAS CELJABOL.

1.1 Altalanos biztonsagi utasitasok

1.
2.

10.

11.
12.

13.

A robot hasznalata el6tt figyelmesen olvassa el és értse meg az 6sszes utasitast.
Csak a Mammotion altal ajanlott alkatrészeket és kiegészit6ket hasznalja a robothoz.

Soha ne engedje, hogy gyermekek, fizikai, érzékszervi vagy mentalis képességeikben
korlatozott személyek, tapasztalattal és ismeretekkel nem rendelkez6, vagy a jelen
kézikonyvet nem ismer6 személyek hasznaljak a robotot. Helyi korlatozasok
szabalyozhatjak a kezel6 életkorat.

NE engedje, hogy mikddés kdozben gyermekek a robot kozelében tartdozkodjanak
vagy azzal jatszanak.

NE hasznalja a robotot olyan terlleteken, ahol az emberek nem tudnak a robot
jelenlétérol.

Ha a Mammotion alkalmazason keresztul kézzel vezérli, akkor mindig sétéljon, soha
ne fusson. Legyen dvatos a lejtbkon, és tartsa meg a megfeleld alatamasztast és
egyensulyt.

A robot haszndlata csak olyan személyeknek ajanlott, akik a lakohelylk szerinti
allamban jogilag felnéttnek mindsuinek.

NE érintse meg a mozgd alkatrészeket, példaul a vagoétarcsat, amig a mozgas
teliesen le nem allt.

Ha a robotot nyilvanos terlileteken Uzemelteti, helyezzen el figyelmeztetd tablakat a
munkatertlet koral az alabbi szoéveggel: ,Figyelmeztetés! Automatikus flinyird!
Maradjon tavol a robottdl! Felligyelje a gyermekeket!”

NE hagyja a robotot felugyelet nélkul mikodni, ha hazidllatok, gyermekek vagy
emberek tartozkodnak a kdzelben.

A robot mikodtetése soran viseljen erds cipdt €s hosszu nadragot.

A robot karosodasanak és a jarmilvekkel és szemeélyekkel kapcsolatos balesetek
elkerilése érdekében ne allitson be munkateriletet vagy csatornat kdzteruleteken.

NE csatlakoztassa és ne érintse meg a sérult kabelt, amig azt ki nem hazta az
elektromos aljzatb6l. Ha mikddés kdzben a kabel megséril, hizza ki a dugét a



14.

15.

16.

17.

konnektorbdl. A kopott vagy sérilt kabel ndveli az aramités kockazatat, ezért azt
szakképzett szervizszemélyzetnek kell kicserélnie.

A kabelek és a robot megrongalédasanak elkertilése érdekében a hosszabbito
kabeleket tartsa tavol a mozgo veszélyes alkatrészektdl, példaul a vagoékésektol.

NE modositsa sajat maga a robotot. A mddositasok zavarhatjak a robot mikodeését,
sulyos sérilést és/vagy kart okozhatnak, vagy érvénytelenithetik a jétéllast. Kizarélag
a Mammotion altal jovahagyott alkatrészeket és tartozékokat hasznéljon.

Ha a robot rendellenes hangot ad vagy riasztast jelez, azonnal nyomja meg a STOP
gombot.

Rendszeresen ellendrizze, hogy a robot minden alkatrésze normalisan mikodik-e.

V&V 4

1.2 A toltéallomas biztonsagi utasitasai

1.
2.

NE helyezze a toltéallomast olyan helyre, ahol az emberek megbotolhatnak benne.
NE helyezze a toltéallomast olyan helyre, ahol fennall alléviz kialakulasanak veszélye.

A robot feltdltéséhez kizardlag a hivatalos toltéallomast hasznalja. A helytelen
hasznalat aramitést, tdlmelegedést vagy az akkumulatorbdl korroziv folyadék
szivargasat okozhatja. Elektrolit szivargasa esetén dblitse le vizzel vagy semlegesito
szerrel, és ha a maro folyadék a szemébe kerdl, forduljon orvosi segitségeért.

A toltéallomast és a tartozékokat tartsa éghet6 anyagoktdl legalabb 60 cm tavolsagra.
A meghibasodas vagy a tulmelegedés tlizveszélyt okozhatnak.

USA-beli/lkanadai hasznélok: Ha a tdpegységet kiltéren szereli fel, hasznaljon fedett,
id6jarasallé burkolattal ellatott, A osztalyt GFCI aljzatot (RCD). Helytelen telepités
esetén aramutés veszélye all fenn.

1.3 Flnyirasi biztonsagi utasitasok

1.

Tartsa a kezét és labat tavol a vagdkésektdl. NE nyuljon a robot ala, és ne érintse
meg a robotot, amig be van kapcsolva.

NE emelje fel és ne mozgassa a robotot, amikor be van kapcsolva.

Az Uzemeltetés megkezdése el6tt a kések karosodasanak elkerllése érdekében
tavolitsa el a gyeprdl a koveket, agakat, szerszamokat, jatékokat és egyéb targyakat.

NE tegyen targyakat a robotra és a toltéallomasra.
NE hasznalja a robotot, ha a STOP gomb nem mikaddik.

Kerilje az emberekkel vagy allatokkal val6o Utkdzést. Azonnal allitsa le a robotot, ha
valaki vagy valami az utjaba kerdil.

Mindig kapcsolja ki a robotot, amikor nem hasznalja.
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8. NE haszndlja a robotot egyszerre felugré ontdzéfejekkel, és kerllje el olyan csatorna
beallitasat, ahol ont6z6fejek vannak telepitve.

9. NE mikodtesse a robotot allovizben vagy heves es6zés kozben.

1.4 Akkumulator biztonsagi utasitasok

Helytelen kezelés esetén a litium-ion akkumulatorok felrobbanhatnak vagy
kigyulladhatnak. Kerllje a szétszerelést, a rovidzarlatot, a vizzel vald érintkezést, a tlzet
és a magas hémérsékletet. Ovatosan kezelje, és keriilie a helytelen mechanikai vagy
elektromos hasznalatot. Az akkumulatorokat ne tegye ki kbzvetlen napfénynek.

1. Csak a hivatalos tolt6allomast és tapegységet hasznalja. A nem megfelel§ toltd
aramutést vagy tulmelegedést okozhat.

2. NE probalja megjavitani vagy modositani az akkumulatorokat. A javitasi kisérlet
robbanas vagy aramuités miatt sulyos séruléseket okozhat. Szivargas esetén a
kiszabaduld elektrolitok mar6 hatasuak és mérgezok.



2 Utasitasok

2.1 A termék attekintése

Az illusztraciok csak tajékoztato jellegliek. A részleteket a konkrét terméknél keresse meg.

Felllnézet

LUBA mini 2 AWD 1000



STOP gomb

Biztonsagi kulcs
Esbérzékeld
Latomodul/LiDAR-modul
Kiegészitd fény

Utk6z6

Vezérlbk

Oldals6 LED

. Hatso kerék

10. Osszfunkcids kerék

©OXNOOOAEWOLNE

LUB

mini 2 AWD 1500/1500H



Vezérlok

Részegység

Leiras

O

Nyomja le hosszan a robot be-/kikapcsolasahoz.

Kétszer nyomja meg a gombot, hogy veészledllitas utdn csak a robotot
oldja fel

Vészhelyzetben nyomja meg a gombot a ledllitAshoz

!

A vagokorong tisztitashoz torténd teljes leengedéséhez nyomja meg

1 kétszer a gombot
® A munka folytatasdhoz nyomja meg egymas utan a gombokat
. . A4/ , : .
1[1 > ® Nyomja meg és tartsa lenyomva a “==a gombot 5 masodpercig, majd
]

nyomja meg a gombot a DropMow aktivalasahoz. Tovabbi
informacioért lasd a 4.1 DropMow szakaszt.

Nyomja meg egymas utan a gombokat, hogy a robotot a toltéallomasra
kuldje

A robot akkumulatoranak toltottségi szintjét jelzi




Alulnézet

12

11.
12.
13.
14.
15.
16.
17.

Elszélvago tarcsa

F6 vagotarcsa
Vagokés

Kivehet6 akkumulator
Infravords jelvevd
Toltépad

Fogantyu




Toltoallomas

®

1. LED jelzéfény

2. Toltéeérintkezd

3. Infravoros add

2.2 LED jelzéfény kédok

Robot
Jelzéfény Szin Leiras
Folyamatos e A robot megfeleléen miikadik.
piros
e OTA frissités folyamatban.
Pulzal6 piros L
e A robot toltédik.
Oldalso
LED e A STOP gombot aktivaltak.

Lassan villogo
piros

e Alacsony akkumulatorszint.
e A robot elakadt.
e A biztonsagi kulcs nincs megfeleléen behelyezve.

e A robotot felemelték, megdontottéek vagy




felboritottak.

Gyorsan villogé
piros

Robot meghibasodas.

A robot frissitése sikertelen.

A robot ki van kapcsolva.

A robot alvd médban van.

Ki Az oldals6 LED ki van kapcsolva az
alkalmazasban.
A robot kézi vezeérlési modban van, de jelenleg nem
aktiv.
Toltéallomas
Jelz6fény Szin Leiras
Villogo zdld A robot dokkolva van a toltéallomason.
Eé)llé/amatos A robot nincs a toltéallomason.
LED
F_o lyamatos Toltéallomas meghibasodasa.
piros
Ki Nincs aram.

2.3Termékszimboélumok

Kérjuk, tanulmanyozza a terméken talalhato jeldléseket, és ismerje meg azok jelentését:

D1 K

TS-A081-2703002

ADS-81EJ-27-5

4

Készult
Kinaban

hid

Hasznalja

tapegységet.

levehet6 TS-A081-2703002/ADS-81EJ-27-5

Ez a termék megfelel a vonatkoz6 EU iranyelveknek.

A termék Kinaban késziilt.

A terméket nem szabad a normal haztartdsi hulladékkal egyiitt
artalmatlanitani. Biztositsa, hogy a terméket a helyi jogszabalyi




Do not touch rotating blade.
Ne touchez pas la lame rotative.

eléirasoknak megfeleléen hasznositsak ujra.

A termék Ujrahasznosithato.

Tartsa szarazon a termék csomagolasat.

NE takarja le a termék csomagolaséat.

Ne forditsa meg a termék csomagolasat.

A termék torékeny.

NE Iépjen r4 a termékre vagy annak csomagolasara.

lll. osztalya készllék.

FIGYELMEZTETES — Ne érjen a forgé késhez.

FIGYELMEZTETES — A gép Uzemeltetése el6tt olvassa el a
hasznalati utasitast.

FIGYELMEZTETES — Mikodés kdzben tartson biztonsagos
tavolsagot a géptdl.

FIGYELMEZTETES — Tévolitsa el a letiltd eszkdzt, mielStt munkat
végez a gépen vagy felemeli azt.

FIGYELMEZTETES — Ne uljén a gépre.

-10



3 Elso lépések

3.1 A latomodul telepitése (Csak a LUBA mini 2 AWD
1000 modellhez)

1. Tavolitsa el a fedelet.
Csatlakoztassa a latdbmodult a hozza tartoz6 kabelek csatlakoztatasaval.

Huzza meg a csavarokat.

A WD

Tavolitsa el a matricat a latdmodulrol.

” r

3.2 A toltéallomas telepitése

A toltéallomas helyének kivalasztasa

A toltéallomas az a hely, ahol a robot dokkol és ujratoltédik. A zavartalan muikodés
biztositasa érdekében biztositsa, hogy a telepitési terllet megfelel a kovetkezé
feltételeknek:

e Lapos felllet: A tertlet legyen nagyobb dudoroktdl, lejtoktél vagy kovektél mentes.

e Kozeli aramforras: A toltéallomas aramellatdsahoz konnyen hozzaférhetd elektromos
aljzatra van szukseég.

-11



e Tiszta kdrnyezet: A toltéallomas bal, jobb és elllsé oldalan 1,5 m-en belil ne legyen
akadaly (példaul fak vagy hazak).

e Jol megvilagitott: A j6 megvilagitas segiti a robotot a navigalasban.

e Kozel a gyep széléhez: A toltdallomast a gyep széléhez kozel telepitse a pontos
helymeghatarozas érdekében. Ha tobb gyepterllete van, ajanlott a toltéallomast azok
kozott elhelyezni az optimalis teljesitmény érdekében.

A toltoallomas osszeszerelése

1. Csatlakoztassa az es6vedot.

2. Hasznalja a mellékelt négy coveket a toltdallomas kivalasztott helyre torténé
rogzitéséhez. Gy6z6djon meg rola, hogy a toltéallomas a gyep felé nézzen.

MEGJEGYZES

Ha a téltéallomast betonfellletre telepiti, kérjlk, rogzitse terpesztécsavarokkal
(nem tartozék).

-12
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Csatlakoztassa a toltéallomas kabelét a toéltéallomas tapegységéhez.

Csatlakoztassa a toltéallomas tapegységét a halézati aljzatba. Rogzitse a kabelt a
mellékelt kabelrdgzité covekekkel.

Dokkolja a robotot a toltéallomasra a toltés megkezdéseéhez. Az oldalsé LED pirosan
vilagit, amikor a robot megfeleléen dokkolva van.

-13



@ MEGJEGYZES
Toltse fel a robotot az els6 hasznalathoz az aktivalashoz.

- 14



3.3 A Mammotion alkalmazas letdltése

Az aladbbi QR-kdd beolvasasaval letdltheti a Google Playrdl vagy az App Store-bdl, vagy
keresse a ,Mammotion” kifejezést barmelyik aruhazban.

Keérjuk, az alkalmazas telepitése utan regisztraljon és jelentkezzen be. Hasznalat k6zben
az alkalmazas szikség esetén kérheti a Bluetooth, a helymeghatarozas és helyi
halézathoz valé hozzaférés engedélyezését. Az optimalis teljesitmény érdekében javasolt
engedélyezni a fenti jogosultsdgokat. Tovabbi informéacidkért kérjuk, tekintse meg
Adatvédelmi megéllapodasunkat (Az alkalmazasban lépjen az En > A Mammotion-rél >
Adatvédelmi megallapodas elemre).

Ha harmadik fél fiokjaval szeretne bejelentkezni, a folytatashoz a bejelentkezési oldalon

= o’
koppintson a < vagy a ® elemre.

Védjegyfigyelmeztetés

A, S ikon a Google LLC védjegye. A “@” ikon az Apple Inc. védjegye. A
kézikdnyvben emlitett valamennyi védjegy a megfeleld tulajdonos tulajdona.

-15



3.4 A robot beallitasa

MEGJEGYZES

@ e Tartson 3 m vagy annal kisebb tavolsagot a telefonja és a robot kdzott.
[ J

Ha 4G mobiladatot hasznal, kihagyhatja a Wi-Fi beallitasat, de az optimalis
teljesitmény érdekében ajanlott a Wi-Fi-hez val6 csatlakozas.

1.
2.

Erintse meg a + elemet a robot hozzaadasahoz.

Kbvesse a képernydn megjelend utasitasokat a robot csatlakoztatasahoz és a Wi-Fi-
hez val6 csatlakozashoz.

'R

O

Add

—

A beépitett SIM-kartya automatikusan aktivalédik a robot parositasi folyamata soran. Ha

az automatikus aktivalas sikertelen, aktivalja manuélisan a Allapotsav > 4G allapot >
Aktivalas menupont megérintésével.

9:41

LUBA-MNSFQV2G 4

-y

g
8
Po

3.5 Flinyiras elotti elokészuletek

Tavolitsa el a gyeprdl a tormeléket, a levélkupacokat, jatékokat, vezetékeket, koveket
€s egyeb targyakat.
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e Gydz6djon meg rola, hogy nincsenek gyermekek vagy allatok a gyepen.

e (Gybdz6djon meg réla, hogy a robot megfeleléen dokkolva van a toltéallomason, és az
oldalsé LED pirosan vilagit.

' @ B

@

® A legjobb fiinyirasi eredmények érdekében ajanlott szaraz idében nyirni a flvet.
Es6ben valo flnyiras esetén a fii a robotra ragadhat, ami megcsuszashoz vezethet.
NE nyirjon flvet rossz idében, példaul heves esdben, zivatarban vagy hoeséskor.

-17



3.6 A gyep feltérképezése és nyirasa

1. A Kezddlapon koppintson a Feladatterilet |Iétrehozasa elemre.

2. Olvassa el és kovesse az alkalmazason bellli utasitasokat annak ellenérzéséhez,
hogy a robot készen all-e a térképezésre.

3. Koppintson a Térképezés megkezdése elemre a gyep térképezésének
megkezdéséhez.

4. A térképezés befejezése utan koppintson a Nyiras elemre a flnyiras megkezdéséhez.

9:41 all T -

3T @ o]
a 2]

LUBA-MNSFQV2G «

~—

Standby

B

Create @:}m area

(] L 4 -3

Device

3.7 Ujratoltés

@ MEGJEGYZES
Az Ujratéltésre valo visszatéréshez a robotnak a feladattertleten kell lennie.

Ujratoltéshez

® A Mammotion alkalmazasban a Térkép oldalon koppintson a & elemre.

VAGY

e Nyomja meg a roboton talalhato ﬁ gombot, majd nyomja meg a Q gombot, hogy a

robot visszatérjen a toltéallomasra.

-18



4 Napi flanyiras
4.1 DropMow

A DropMow nem feltérképezett gyepek egyszeri nyirdsahoz vagy a feltérképezett
terlleteken kivali utényirashoz hasznélhato.

Ajanlott felhasznalasok:
e Zart, egyenletes, egyértelmi hatarokkal rendelkez6 pazsitok.
e Olyan nyirasi tertletek, amelyeket a robot normal esetben nem tud elérni.

e Ideiglenes nyirasi feladatok, amelyek nem igényelnek teljes térképet.

FIGYELMEZTETES

e NE hasznédlja a DropMow-t nem egyértelmid hatarvonallu péazsiton, illetve

lépcsok, letorések, tavak, arkok vagy medencék kozelében, valamint rossz

& latasi viszonyok kozott. Ellenkezé esetben ez anyagi kart vagy személyi
sérulést okozhat.

e A DropMow hasznalata el6tt gyézédjon meg arrdl, hogy elolvasta és
megeértette az alkalmazésban talalhat6 6sszes utasitast es figyelmeztetést.

A DropMow hasznalata:

e Az alkalmazasban érintse meg a 0O > Béta funkciok > DropMow menupontot. VAGY

e Tartsa lenyomva a A gombot 5 masodpercig, majd nyomja meg a S gombot a

roboton.

4.2 Rendszeres feladat (egyedi beallitasok)

A fiinyirasi feladat testreszabasahoz:

1. A Térkép oldal megnyitdsahoz koppintson a robot képére.

2. A feladatoldal eléréséhez koppintson a Fiinyiras ® elemre.

3. A nyirasra kivant terilet kivalasztasahoz koppintson a Feladatterilet elemre.
4. A feladatbeallitdsok konfiguradlasdhoz koppintson a Beallitasok elemre.
5

A finyiras megkezdéséhez koppintson az Inditas gombra.
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Standby
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Device

4.3 Utemezett feladat

MEGJEGYZES

@ e Utemezett feladat nem hozhaté létre, amig a robot miikddésben van.

e Utemezett feladat a feladatteriilet étrehozésa utan allithatd be.

Automatikus fiinyirasi feladat utemezése:

1. Ha még nem hozott létre feladatot, a Kezddlap oldalon koppintson a + elemre.
2. A nyirasi tertlet kivalasztasahoz koppintson a Munkatertlet elemre.

3. A paraméterek konfiguradlasahoz koppintson a Bedllitasok elemre.
4

Koppintson az Utemezés elemre a datum és az idd bedllitasahoz, majd koppintson a
Mentés-re.

5. Végll koppintson ismét a Mentés gombra az Utemezett feladat megerdsitéséhez és
mentéséhez.
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5 Mammotion alkalmazas

A Mammotion alkalmazassal teljeskoriien testre szabhatja, kezelheti és figyelemmel
kisérheti a robotjat, igy barhonnan iranyithatja a flinyirasi élményt.

5.1 Térképelemek

Virtudlis kerités

A virtudlis kerités lathatatlan hatarként mikodik, amely meghatarozza a keriletet vagy
korlatozza a hozzaférést olyan terlletekhez, ahova nem szeretné, hogy a robot bemenjen.

Ajanlott felhasznélasok:
e Gyep nem egyértelm(i vagy nem meghatarozott kertlettel.

e Vizes elemek, példaul medencék vagy tavak.

Tiltott terulet

A tiltott terllet olyan terllet, amelyet a robotnak teljes mértékben el kell kertlnie. Ezek
kulcsfontossaguak a robot sérilésektél vald megvédésehez, és azért, hogy tavol tartsak
azt érzékeny vagy veszélyes teriletektdl. A robot nem nyir fuvet a tiltott tertileteken beldl.

Ajanlott felhasznélasok:
e Alacsony virdgagyasok, kiléndsen a 20 cm-nél alacsonyabbak.

e Vizpartok, példaul tavak vagy uszémedencék, kuldndsen ott, ahol nincs egyértelmi
hatar.

e Atlatszo targyak, példaul sziinyoghalok vagy ivegajtok.

e Kis vagy alacsonyan fekvé akadalyok, pl. ruhaszarité kotelek, satorkotelek vagy
vizvezetékek.
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e Kutyahazak.

e Nagy értéki vagy érzékeny novények, beleértve a haszonndvényeket és
disznovényeket.

e Ontbzbéberendezések, példaul tdmldk és szordfejek.

Akadaly nélkuli zéna

A Akadaly nélkili z6na olyan terulet, ahol a robot kikapcsolja az akadalyelkeriilést, és nem
all meg semmilyen akadaly miatt, amig feladatteriletre vagy mas helyre halad, illetve
amikor Gjratoltésre megy. Hasznosak bonyolult, de biztonsagos terlleteken, ahol a robot
egyébkeént elakadhat.

Ajanlott felhasznélasok:

e Olyan gyeptertletek, amelyeket szezonalis valtozdsok miatt tévesen érvénytelennek
ismerhet fel.

e Terlletek alacsony, biztonsagos akadalyokkal.
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Virtualis kerités / Tiltott teriilet / Akadaly nélklli zéna hozzaadasa

1.

2
3.
4

A Kezdblapon koppintson a robot képére a Térkép oldal eléréséhez.
Koppintson a Térkép elemre.
Koppintson a Létrehoz elemre.

Valassza ki a Virtualis kerités / Tiltott tertlet / Akadaly nélkili zéna elemet, és
kovesse az alkalmazéson bellli utasitasokat a hozzaadas befejezéséhez.

9:41 all T -

0

Standby

> +
Start Task

.
m - ©
T -

Device

5.2 A flinyiras beallitasai

Vagasi utvonal mod

Vélassza ki az optimalis mdédot a gyep allapotatdl és a kivant megjelenéstdl fuggben a
Fiinyiras > Beallitasok > Vagasi utvonal méd.

e Csak kertleti korok: Csak a gyep szélét nyirja.

e Cikcakk: Klasszikus csikozott vonalakat hoz létre.

e Sakktabla utvonal: Keresztiranyu mintaban nyir a slr(, egyenletes végeredményért.

e Adaptiv cikkcakk datvonal: A robot automatikusan igazitia az Utvonalat a
hatékonysag érdekében.

Mintazat

Adjon szdveget vagy képeket a terképéhez, hogy személyre szabja a gyepét és kifejezze
Onmagat. Minta hozzaadasahoz a térképen lépjen a Létrehozas > Minta elemre.
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5.3Biztonsag és védelem

Akadalyészlelés

Allitsa be, hogyan reagdlion a robot az atjdban lévé targyakra és a valtozo
terepviszonyokra. Harom érzékenyseégi szint kozul valaszthat itt: Flinyiras > Beallitasok >
Akadélyészlelési mod:

e Erzékeny: Noveli a robot érzékenységét mind a szabvanyos akadalyok, mind a nem
fuves terlletek (pl. jarda, kavics) tekintetében. Hasznalja ezt a modot Osszetett
gyepteruleteken.

e Szokasos: Eszleli és elkeriili a gyakori akadalyokat (pl. jatékok, butorok), amelyekkel
a finyiras soran talalkozik. Ez az ajanlott alapértelmezett beallitas.

e Ki: Letiltja az akadalyészlelést. Csak olyan specialis, ellenérzétt kornyezetben
hasznalja, ahol az észlelés nem szukséges vagy zavarja a mikodeést.

Esbérzékelés

Az On robotja beépitett esbérzékelb6kkel rendelkezik. Ha engedélyezve van, a robot

automatikusan leadllitja a flnyirast, és visszatér a téltéallomasra, amikor esét érzékel.

e Engedélyezze ezt a funkciét a Beallitasok > Esévédelem menuben.

Vadallatok védelme

Ez a funkci6 segit megvédeni az éjszakai allatokat éjszakai mikodés soran. Beadllithatja a
robotot gy, hogy éjszaka csak Alacsony sebességii flinyirast vagy Flinyiras leallitast
végezzen.

e Ezt afunkciét a Bedllitasok > Vadvilag védelme menipontban kapcsolhatja be.

5.4 Biztonsag és nyomon kovetés

Geo-kerités riasztas

Az alkalmazas push értesitést kild, ha a robot tobb mint 50 m-re eltavolodik a kijel6lt
feladatteruletétél, figyelmeztetve ont a lehetséges nem jovahagyott mozgasra.

e A hasznélatahoz lépjen az En > Eszk6z megkeresése elemre, és engedélyezze a
Helymeghatarozasi értesitéseket.
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GPS lopaskdvetés

Ha a robotja eltlint, valés idében nyomon koévetheti a helyét GPS-szel, feltéve, hogy a
robot dssze volt kapcsolva a Mammotion alkalmazassal.

e A hasznéalatahoz lépjen az En > Eszkdz megkeresése elemre, és engedélyezze a

Helyrogzité funkciot.

5.5Naplok feltoltése

Ha hasznalat k6zben barmilyen problémaba Utkdzik, feltdltheti a megfelelé napldkat, hogy
technikai tdmogatési csapatunk hatékonyan diagnosztizalhassa és megoldhassa a
problémat.

Naplok feltbltése
1. A BedllitAsok oldal megnyitdsahoz koppintson a O elemre.

2. Koppintson a Naplék feltoltése elemre, és kovesse az alkalmazason belli
utasitasokat a feltoltés befejezéséhez.

VAGY:

Lépjen az En > Naplok feltdltése elemre, és kdvesse az alkalmazéason beliili utasitasokat
a feltoltés befejezéséhez.

5.6 Firmware frissitése

Az optimalis élmény érdekében gy6z6djon meg rola, hogy a robotja a legfrissebb
firmware-verzidra van frissitve.

Firmware frissitése:

1. A firmware frissitéséhez Iépjen a 0O > Eszkdzinformécio > Robotverzié elemre.

2. Gy6zb8djon meg arrdl, hogy a robot stabil halézathoz csatlakozik.

3. Kerjuk, a frissités alatt ne 1épjen ki az alkalmazasbdl, ne végezzen mas miveletet, és
ne kapcsolja ki a robotot.
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6 Karbantartas

Az optimédlis nyirasi teljesitmény fenntartasa és a robot élettartamanak meghosszabbitasa
erdekében a Mammotion rendszeres ellenérzéseket és karbantartast javasol. A biztonsag
erdekében mindig viseljen védbéruhazatot, példaul nadragot és munkascip6t; karbantartas
kozben kerllje nyitott szandal viselését vagy a mezitlab jarast.

® Karbantartas el6tt kapcsolja ki a robotot, és tavolitsa el a biztonsagi kulcsot.

Biztonsagi
kulcs

® Ne hasznaljon magasnyomasu mosot vagy oldoszert a robot tisztitdsahoz.

® A lemosas utan gy6z6djon meg arrdl, hogy a robot a normal helyzetében és nem fejjel
lefelé van a féldon.

® NE tolasson a robottal az alvdz mosasahoz. Ha tisztitas céljabdl tolat vele, tgyeljen
arra, hogy utana visszaallitsa a megfeleld iranyba. Ez az O6vintézkedés azért
szikséges, hogy ne szivarogjon be viz a motorba, és ne befolyasolja a normal
mikodést.
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6.1 Tisztitas

Robot

FIGYELMEZTETES

e Barmilyen tisztitasi munka megkezdése el6tt gy6z6djon meg arrol, hogy a
2 robot teljesen aramtalanitva van.
[ J

Mindig kapcsolja ki a robotot, mielétt felforditja.

e A robotot fejjel lefelé forditva O&vatosan kezelje, hogy elkerilje a
latomodul/LiDAR-modul sérulését.

Haz
Hasznaljon puha kefét vagy nedves kendét a robot burkolatanak tisztitAsahoz. Kerdilje

alkohol, benzin, aceton vagy mas maré vagy illékony oldészerek hasznalatat, mivel ezek
karosithatjak a robot megjelenését és belsé alkatrészeit.

Alja

Viseljen véddkesztyl(t a vaz és a vagotarcsa tisztitasa soran. Hasznaljon kefét a
szennyezdOdeés eltavolitasahoz. Ellendrizze a kések sérulését, és gy6zédjon meg arrdl,
hogy a kések és a vagotarcsa szabadon tudnak forogni. NE hasznaljon éles targyakat az
alja tisztitdsahoz.

Kerekek

Kefével vagy kerti tdmlbvel tisztitsa meg a kerekeket. Tavolitsa el az esetleges sarat.
Latékamera/LiDAR

Torolje le a latokamerdk/LIDAR lencséjét mikroszalas kendével, hogy eltavolitsa az

esetleges szennyezddéseket.

A toltoallomas tisztitasa

A toltéallomas tisztitasa vagy karbantartasa el6tt huzza ki a téltéallomas csatlakozojat az
aljzatbdl. Hasznaljon kefét és kendét az infravoros ado és a toltéérintkezé tisztitasahoz.
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6.2 A finyiré kések karbantartasa

FIGYELMEZTETES

e Mindig viseljen véddkesztylt a kések cseréjekor. NE hasznaljon elektromos
csavarhizot a telepités soran.

& e A kések cseréjekor egyszerre cserélje ki az Osszes csavart az optimalis

vagasi teljesitmény biztositasa érdekében.

o A telepités utan gy6z6djon meg arrol, hogy az Osszes vagokés szabadon
forog.

Az optimalis teljesitmény biztositasahoz hosszu tarolas soran tartsa a kerékagy
motortengelyt szarazon és tisztan. A motor tengelyének rendszeres karbantartasa
segit megel6zni a piszok és a nedvesség felhalmozodasat, amik befolyasolhatjak a
motor mikodéseét.

A vagokeések kopoalkatrésznek mindsuilnek, és erés kopas esetén cserélni kell 6ket.
Ajanlott a késeket 3 havonta vagy 150 Gzemoéra utan cserélni. Vastagabb f(i esetén
gyakoribb késcsere lehet sziikséges.

A vagokések cseréje

1.
2.

Kapcsolja ki a robotot.

Helyezze a robotot puha, tiszta feliiletre, és forditsa fejjel lefelé. Ugyeljen arra, hogy
ne gyakoroljon nyomast a latbmodulra/LiDAR-modul.

Tavolitsa el a régi vagokéseket a mellékelt csavarhuzéval, a csillagfejet hasznalva.

A mellékelt csavarokkal szerelje fel az uj vagokéseket. Gy6z6djon meg arrél, hogy a
kések szabadon forognak, és biztonsagosan vannak felszerelve.

I
L
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6.3 Az akkumulator karbantartasa

Hosszu tavu tarolas elétt toltse fel a robotot legalabb 80%-ra, hogy megakadalyozza
az akkumulator taltoltését.

90 naponta toltse fel a robotot legaldbb 80%-ra, még akkor is, ha nem hasznélja.

Tarolas vagy toltés el6tt gy6z6djon meg rola, hogy a roboton levé toltécsatlakozok
tisztak és szarazak.

6.4 Tarolas

Annak biztositasara, hogy robotja a kdvetkezd flinyirasi szezonra optimalis allapotban
legyen, tarolja megfeleléen a robotot és a téltéallomast.

A robot tarolasa

Ha a koérnyezeti hdmérséklet télen -10 °C ala csokken, tartsa a robotot beltéren.

1.

6.

Vezérelje a robotot a toltéallomason kivul, és gy6z6djon meg arrél, hogy a robot
teljesen fel van toltve.

Kapcsolja ki a robotot.

Nedves ruhaval vagy puha kefével tisztitsa meg a robotot. NE forditsa fejjel lefelé a
robotot, hogy vizzel tisztitsa meg a vazat.

Hagyja, hogy a robot megszéaradjon. NE forditsa fel a készlléket a folyamat soran.

Vigyen fel korréziégatldo kenéanyagot a toltépadokra. NE alkalmazzon vegyszereket a
robot egyéb részeire, kiulonésen a fém érintkezési fellletekre, kivéve a csatlakozokat.

Térolja a robotot beltéren.

Toltoallomas tarolasa

Ha a kornyezeti hémérséklet télen -20 °C ala csokken, tartsa a téltéallomast beltéren.

1.
2.
3.
4.

Huzza ki a tapkabelt.
Téavolitsa el a covekeket.
Hasznaljon kefét és kend6t a téltéallomas alapos tisztitasahoz.

Tarolja a toltéallomast és a tapegységet beltéren.
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7/ Szallitas es athelyezes

Nagy tavolsagra valé szallitas esetén a Mammotion azt javasolja, hogy az eredeti
csomagolas hasznaljak mind a robothoz, mind a toltéallomashoz.

A robot biztonsagos szallitdsdhoz:

1. Kapcsolja ki a robotot.

2. Emelje fel a robotot a fogantyujanél fogva.

3. Tartsa a vagotarcsat tavol a testétdl.
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8 Artalmatlanitas

Kérjuk, a termék artalmatlanitasa soran tartsa be a helyi el6irasokat és kovetelményeket.

Ne dobja ki az akkumulatorokat a szokasos haztartasi hulladékkal egyutt. Tavolitsa el az
akkumulatort, és vigye vissza egy gyUjtépontra.

m ‘.j[/

0y
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9 Termékspecifikacio

9.1 Altalanos specifikacio

Termék neve

Modell

Ajanlott flinyirasi terulet
Max. tobbzonéas kezelés
Motor

Maximalis lejtés a
munkateruleten belil

Maximalis lejtés a perem
mentén

Fuggobleges akadalyokon
atjutas képessége

Vagasi szélesség

Vagotarcsa

Vagasmagassag-allitas

Toltési ido

Fiinyirasi id6 egy feltdltéssel

Auto-Ujratoltés

GPS lopéaskdvetés
Geo-kerités riasztas
Lathaté geo-kerités
Emelésérzékel6

Dolésérzékeld

Helymeghatarozas és

LUBA mini 2 AWD 1000/1500/1500H

LM2S2 LM2S1 LM2H1
1 000 m? 1 500 m?
10 20

Osszkerék-meghajtas (AWD)

80% (38,6°)
40% (21,8°)

45 mm 75 mm

F6 vagotarcsa: 200 mm
Szegélyvago tarcsa: 120 mm
F6 vagotarcsa:1
Szegélyvago tarcsa: 1
F6 vagotarcsa:
55-100 mm

Szegélyvagd
tarcsa: 65 mm

F6 vagétarcsa: 20-65 mm
Szegélyvago tarcsa: 50 mm

150 perc
150 perc
IGEN
IGEN
IGEN
IGEN
IGEN
IGEN

Haromkameras 360° LiDAR modul és Al Vision
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Termék neve
navigacio

Akadaly-elkertlés

Hangvezérlés
Latasfigyelés
Csatlakoztathatésag

A-sulyozott
hangteljesitményszint

A-sulyozott hangnyomasszint
Vizallésag

Eséérzékelés

OTA frissités

Ajanlott izemi hémérséklet
Ajanlott tarolasi hémérséklet

Netto tomeg

Méretek (H x SZ x M)

LUBA mini 2 AWD 1000/1500/1500H
Al Latérendszer

Haromkameras

Al latérendszer  360° LIDAR modul és Al Vision és
és fizikai fizikai Utkoz6
|6kharito

Alexa és Google Assistant
IGEN
4G & Bluetooth & Wi-Fi

Lwa=64 dB, Kwa=3 dB

Lpa=56 dB, Kpa=3 dB

Robot és toltballomas: IPX6

IGEN
IGEN
5-40°C
-10-40°C
Kb. 17 kg Kb. 17.2 kg Kb. 17.5 kg
584 x 460 X 290 mm S84 X450 x 320
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9.2 Miikodési savok specifikacioi (EU modellek)

Robot

Kategoria

LORA (Csak az
LM2S2
modellhez)

Bluetooth

Wi-Fi

LTE Band 1

LTE Band 3

LTE Band 7

LTE Band 8

LTE Band 20

LTE Band 28A

LTE Band 28B

LTE Band 38

LTE Band 40

GNSS

Frekvenciatartomany (MHz)

863,1-869,85

2400-2483,5
2400-2483,5
5550-5700
5745-5825

Tx: 1920-1980
Rx: 2110-2170

Tx: 1710-1785
Rx: 1805-1880

Tx: 2500-2570
Rx: 2620-2690

Tx: 880-915
Rx: 925-960

Tx: 832-862
Rx: 791-821

Tx: 703-736
Rx: 758-791

Tx: 718-748
Rx: 773-803

Tx: 2570-2620
Rx: 2570-2620

Tx: 2300-2400
Rx: 2300-2400

LM2S2:
1559-1610

1164-1215, 1215-1300

LM2S1/LM2H1:
1559-1610

Maximalis adételjesitmény (dBm)
<13,98

<20
<20
<20
<13,98

25

25

25

25

25

25

25

25

25

N/A



9.3 Akkumulator muiiszaki adatok

Modell: TS-A081-2703002/ADS-81EJ-27-5

Akkumuléator-tolté Bemenet: 100-240 V~, 50/60 Hz, max. 2 A
Kimenet: 27V DC, 3 A, 81 W

Akkumulator 21,6 VDC, 6,1 Ah, 131,76 Wh

Akkumuléator modell MWBT06S02P-01/MWBT06S02P-06

Robot Bemenet: 27 V DC, 3 A
LM2S2/ LM2S1.: LM2H1:

Téltaallomas Modell: CHG4320 Modell: CHG4321
Bemenet: 27 V DC, 81 W Bemenet: 27 V DC, 81 W
Kimenet: 27 V DC, 3 A Kimenet: 27 V DC, 3 A

Toltési homérséklet 4-45°C

FIGYELMEZTETES

& e Csak a termékhez mellékelt halozati adaptert hasznalja az akkumulator
Ujratoltéséhez.
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10 Jotallas

A Shenzhen Mammotion Innovation Co., Ltd garantalja, hogy rendeltetésszer(i hasznalat
esetén ez a termék a jotallasi id6 alatt a Mammotion altal kozzétett termékleirasoknak
megfeleléen mentes lesz az anyag- és gyartasi hibaktol. A kozzétett termékanyagok kdzé
tartozik tobbek kozott a felhasznaldi kézikdnyv, a gyors Uzembe helyezési Utmutato, a
specifikacid, a jogi nyilatkozatok és az alkalmazason bellli értesitések. A jotallasi id6
termékenként és alkatrészenként eltérd. A termékével kapcsolatban nézze meg az aldbbi
tablazatot:

Részegység Jotallas
Akkumuléator
Motor
Latomodul/LiDAR-modul

3év
PCBA
GPS készlet

Toltoallomas

Ha a termék a jotallasi idészak alatt nem mikdédik a jotallasnak megfeleléen, kérjlk,
segitségért forduljon a Mammotion Ugyfélszolgalatahoz.

Helyi keresked6tdl vasarolt termékek esetén kérjuk, elészor a keresked6hoz forduljon.

A hasznalbknak érvényes vasarlasi bizonylatot, nyugtat vagy (Mammotion kdzvetlen
értékesités esetén) rendelési szamot kell bemutatnia. A termék sorozatszama
elengedhetetlen a jotallasi szolgaltatas megkezdéséhez.

A Mammotion minden téle telhetét megtesz, hogy az aggalyokat telefonhivasokon, e-
mailben vagy online csevegésen keresztll kezelje.

Bizonyos esetekben a Mammotion javasolhatja, hogy specifikus szoftverfrissitéseket
téltson le vagy telepitsen.

Ha a problémak tovabbra is fennallnak, el6fordulhat, hogy a terméket a
Mammotionh6z vagy egy helyi, a Mammotion altal kijel6lt szervizk6zponthoz kell
kildenie tovabbi értékelés céljabol.

A termék j6tallasi ideje az értékesitési bizonylaton vagy szamlan feltlintetett eredeti
vasarlas napjan kezdédik.
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El6rendelt termékek esetében a jotallasi id6 a helyi raktarbdl torténd kiszallitas napjan
kezd&dik.

A Mammotion megkéveteli, hogy a hasznalok maguk intézzék a szallitast, ha
termékiket helyi szervizbe vagy a Mammotionhdz szeretnék kuldeni tovabbi
ertékelésre. A Mammotion dijmentesen megjavitja vagy kicseréli a terméket, ha a
probléma a jotallas hatalya ala tartozik. Ha nem, a Mammotion vagy a kijeldlt szerviz
megfelel6 dijat szamithat fel.

Példak jotallason kivili hibakra:

A hasznalati utmutatéban szerepld utasitasok betartdsanak elmulasztasa.

Ha a termék szalliths kozben sérilten érkezik, és a kézbesitéskor nem utasitjak
vissza, vagy ha a fuvaroz6 nem ad hivatalos dokumentéciét a karokr6l. Nem all
rendelkezésre bizonyiték a szallitas kdozbeni sérulésrél.

A termék meghibasodasa baleset, helytelen hasznalat, visszaélés, természeti
katasztrofak (példaul arviz, tlz, foldrengés), étel vagy folyadék kidmlésének vald
kitettség, nem megfeleld toltés vagy egyéb kiilsé tényezék miatt.

Kéar, amely a termék Mammotion altal nem engedélyezett vagy nem rendeltetésszer
hasznélatabdl ered.

A termék vagy annak alkatrészeinek a Mammotion irasbeli engedélye nélkili olyan
modositasa, amely jelentésen megvaltoztatja a funkcionalitast vagy a képességeket.

Az 6n adatainak elveszése, karosodasa vagy azokhoz valé jogosulatlan hozzaférés.
A termékcimkéken, sorozatszamokon stb. észlelt manipulacié vagy maédositas jelei.

Ha nem sikertl érvényes vasarlasi bizonylatot (példadul nyugta vagy szamla)
bemutatni a Mammotiontél, vagy hamisitasra vagy dokumentum manipulalaséara utalé
bizonyiték esetén.
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